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1. OPIS TECHNICZNY
1.1. Przeznaczenie
Urzgdzenia zabezpieczajgco-sterujace UZS.4 przeznaczone sg do zabezpieczania pracy
trojfazowych, asynchronicznych silnikéw elektrycznych agregatow pompowych o mocy od
0,55 kW do 9,0 kW. Urzgdzenie UZS.4 zbudowane jest z czterech modutéw:
elektronicznego cztonu kontroli napigcia, elektronicznego czionu poziomu lustra wody,
termicznego cztonu nadmiarowo-pradowego oraz wytacznika nadpradowego.
Urzadzenie zabezpieczajgco-sterujgce UZS.4 zabezpiecza przed skutkami:

- zwarcia,

- przecigzenia,

- zaniku fazy,

- asymetrii zasilania,

- obnizenia napigcia zasilania,

- pracy ,na sucho”,

- nadmiernej ilosci zataczen.
1.2. Warunki pracy

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujgce UZS.4 przystosowane sg do pracy w warunkach
klimatu umiarkowanego w temperaturze otoczenia od -10°C do +40°C, przy wilgotnosci
wzglednej powietrza do 80% przy 20°C, w otoczeniu wolnym od wody oraz pytéw, gazow i
par wybuchowych, palnych lub chemicznie czynnych. Wysoko$¢ miejsca zainstalowania

nie powinna przekracza¢ 1000 m nad poziomem morza.
1.3. Budowa

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujagce UZS.4 zbudowane sg z elementow automatyki
elektronicznej, elektrycznej, fgcznikow oraz aparatury sterowniczej potaczonych w uktad
jak na rysunku nr 1. Urzadzenie zabezpieczajaco-sterujgce umieszczone jest w obudowie
z tworzywa ABS i poliweglanu o stopniu ochrony IP55 i stanowig Il klasg ochronnoéci.
Urzadzenia zabezpieczajgco.-.sterujgce UZS.4 przystosowane sg do zawieszania na
$cianie lub konstrukcji no$ne;j.

W dolnej czesci obudowy umieszczone sg diawice uszczelniajace, przez ktore

doprowadzone sg przewody zasilajgce, odbiorcze i sterownicze.



1.4. Dane techniczne

Typ
Napiecie znamionowe zasilania

uzs.4
3 x 400V (3 x 380V), 50Hz, ukfad TN-C-S, TN-S

Prad znamionowy od 1,2A do 20A (w zalezno$ci od mocy silnika)

wg tabeli nr 1
Pob6r mocy przez modut elektroniczny 4 VA
Prad elektrod sond max 6 mA
Temperatura pracy urzadzenia -10°C + +40°C
Stopiert ochrony obudowy IP65
Masa 1,56 kg

1.5. Odmiany i oznaczenie typu

; ; Zakres nastaw Wymiary
Typ Orientacyjna s Indeks
Lp| Zabezpie- | maksymalna pﬁ; Z;'?Z;g:%_ wykonania wy:.g?e%zer.
czenia moc silnika wego podstawowego ok

1 |UZS4 - 0,55 0,55 kW 1,2-19A 130.4.01.1.1000.1

2 |UZS4 -0,75 0,75 kW 1,8-28A 130.4.02.1.1000.1

3 1UzS4-1,5 1,5 kW 2,7-42A 130.4.03.1.1000.1

4 |UZS4-2.2 2,2 kW 40-62A 130.4.04.1.1000.1 | 250 x 165
5 |1UzZS4 -3,7 3,7 kW 6,0-92A 130.4.05.1.1000.1 x 140

6 |UZS4 -45 4,5 kW 8,0-12,0A 130.4.06.1.1000.1

7 |UZS4 -55 5,5 kW 11,0-16,0 A | 130.4.07.1.1000.1

8 |UZS4-75 7,5 kW 15,0-20,0A | 130.4.08.1.1000.1

9 |UZS4-9,0 9,0 kW 15,0-20,0A | 130.4.09.1.1000.1

1.6. Zasada dziatania

W urzgdzeniach zabezpieczajgco-sterujgcych UZS.4 zabezpieczenie przed skutkami
zwarcia zapewnione jest przez wylgczniki nadpradowe S303, przed skutkami
przecigzenia zabezpiecza czton nadmiarowo-pradowy oparty o termobimetalowy
przekaznik termiczny. Pozostate zabezpieczenia silnika wymienione w pkt 1.1. oparte sg
0 modut elektroniczny posiadajacy czton kontroli lustra wody i czton kontroli napiecia i
zwloki czasowej. Po zatgczeniu zasilania ( facznikiem pokretnym ) zestaw przez ok.120 s
(dla wykonan hydroforowych i do pomp typu FZR czas ten ograniczono do kilku sekund )
znajduje sie w stanie zwioki czasowej, w czasie ktérej jesli Srednie napiecie zasilania z
trzech faz ma warto$¢ wiekszg od 207 V, nie wystepuje asymetria napiecia powyzej 20 V
oraz nie zalane sg sondy obecno$ci wody nie $wieci sie zadna dioda. Po czasie zwtoki

czasowej zaczyna pulsowac zielona dioda, sygnalizujac uptyw zwioki czasowej. Jesli



nadal nie wystepuje zadna sytuacja jak powyzej oraz zwarte sq zaciski 4-5 na listwie
zaciskowe] np. poprzez tacznik cisnieniowy ukiad zalgcza stycznik powodujgc
uruchomienie pompy. Jesli wystgpi w czasie ruchu pompy jakas sytuacja awaryjna pompa
automatycznie zostanie wylaczona, a ukiad przejdzie w stan zwtoki czasowej. Dodatkowo
zapali sig kontrolka informujaca o przyczynie awarii. Patrzac od prawej pierwsza dioda
informuje o asymetrii napiecia zasilania, druga o zbyt niskiej warto$ci napiecia, trzecia o
awarii stykow stycznika, czwarta o niebezpieczenstwie pracy pompy bez wody. Czion
kontroli lustra wody dziata w ten spos6éb, ze jesli sondy minimum i maksimum sg zalane
uktad moze pracowac, jesli obie sg odkryte ukiad wytgcza pompe do chwili zalania obu
sond. Pozwala to na prace z pewng histereza pozioméw wody. Mozliwa jest takze praca z
potaczong tylko jedng sondg - sondg maksimum. W takim przypadku ukfad pracuje tylko
wtedy gdy sonda jest zalana. Po ustgpieniu stanu awarii zwigzanej z napieciem zasilania i
zaniku niebezpieczeristwa pracy na sucho uktad automatycznie zataczy sie po czasie
zwioki czasowej liczonej od chwili wytaczenia stycznika. Gdy nastapi awaria stykéw
stycznika dalsza praca mozliwa jest wytaczeniu i ponownym zataczeniu uktadu tgcznikiem
pokretnym. Jesli awaria powtérzy si¢ nalezy przed ponownym zatgczeniem usungé

przyczyne awarii.

2. MONTAZ URZADZENIA

2.1. Sprawdzenie doboru urzadzenia

Przed przystgpieniem do instalowania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢
parametréw danego urzadzenia z parametrami zabezpieczanego silnika.

2.2. Przygotowanie do zainstalowania

Po rozpakowaniu urzgdzenia nalezy odkreci¢ $ruby mocujgce pokrywy czotowe. Do
montazu urzadzenia potrzebny jest zestaw narzedziowy elektromontera, elektryczna
wiertarka udarowa oraz wkrety z kotkami.

2.3. Instalowanie

Urzadzenia zabezpieczajgco-sterujgce UZS.4 mozna instalowa¢ w pomieszczeniach lub
na wolnym powietrzu pod warunkiem zadaszenia stanowiska dla ochrony przed opadami
atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Urzadzenia nie sg
przystosowane do pracy w atmosferze gazéw chemicznych czynnych. Urzadzenie



mocowa¢ w pozycji pionowej do konstrukcji wsporczej lub bezposrednio na $cianie za

L\l

Wielkos$¢ przekroju przewodoéw zasilajgcych urzadzenie i agregat pompowy nalezy dobraé

pomocg wkretéw i kotkow.
2.4. Podtaczenie

zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie normami i zaleceniami ujetymi w DTR silnikéw.
2.5. Uruchomienie
Po potaczeniu zgodnie z schematem, uruchomienie sprowadza sie jedynie do wiaczenia

urzadzenia tgcznikiem pokretnym.

3. EKSPLOATACJA
3.1. Obstuga urzadzen UZS.4
Urzadzenia zabezpieczajgco-sterujace UZS.4 ze wzgledu na swojg konstrukcje poza
okresowym sprawdzeniem, czy pierwotnie ustalone warunki pracy nie ulegty zmianie (czy
silnik pracuje na ustalonych parametrach), innej obstugi nie wymagaja.
3.2. Sprawdzenia i naprawy
Najczestsze przyczyny nieprawidiowej pracy urzgdzenia zabezpieczajgco-sterujgcego
UZS .4 to:
- niezgodno$¢ parametréw sieci zasilajacej z obowigzujacymi w tym zakresie
normami,
- wadliwa praca zabezpieczanego silnika,
- wadliwa praca pompy napgdzanej zabezpieczanym silnikiem (niewtasciwy
dobér pompy do warunkéw pracy),
- uszkodzenie czesci sktadowej urzadzenia zabezpieczajgco-sterujacego.

W przypadku stwierdzenia nieprawidtowej pracy urzadzenia zabezpieczajgco-sterujgcego
UZS.4 nalezy dokfadnie przeanalizowa¢ warunki pracy urzadzenia z uwzglednieniem
spetnienia warunkéw technicznych. Powyzsze czynno$ci powinny by¢ wykonane przez
osobe o odpowiednich kwalifikacjach.

Jesli przyczyng awarii jest element urzgdzenia nalezy zgtosi¢ je do serwisu.



3.3. Konserwacja i remonty

Konserwacja urzgdzen zabezpieczajgco-sterujgcych UZS.4 polega na okresowym
przegladzie dokrecenia zaciskéw, oczyszczenia z brudu i kurzu obudowy. Przy czestych
zatgczeniach, zalecane jest sprawdzenie stykéw stycznika. W razie stwierdzenia nalotéw
na stykach nalezy przemy¢ je spirytusem. W przypadku uszkodzenia stykéw,
wystepowania na nich wzeréw nalezy je wymienié.

Remonty i konserwacjg moga wykonywa¢ osoby z wiasciwymi uprawnieniami, zgodnie z
dokumentacjq i schematami urzadzer zabezpieczajgco-sterujgcych UZS 4.

4. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Urzadzenia zabezpieczajgco-sterujace UZS.4 nalezy przechowywaé w opakowaniach
indywidualnych, w pomieszczeniach zamknietych, suchych i czystych, w dodatniej
temperaturze otoczenia i wilgotnosci wzglednej do 80%.

5. ZALECENIA BHP

Prace zwigzane 2z montazem urzadzern zabezpieczajgco-sterujgcych UZS.4,
dokonywaniem nastaw, konserwacjg i remontem muszg by¢ bezwzglednie poprzedzone
odtgczeniem zasilania. Zasilanie nalezy réwniez odigczy¢ przed kazdym zdjeciem
pokrywy obudowy.

Powyzsze czynnosci moga by¢ przeprowadzone przez osoby z uprawnieniami
energetycznymi SEP w zakresie prac. montazowych i obstugi urzadzen elektro-
energetycznych do 1kV.

Potaczenia powinny by¢ zgodne z dokumentacja.

6. WYKAZ KOMPLETNOSCI DOSTAW
0 — bez sond,
1 — 1 sonda lustra wody (wykonanie podstawowe),
2 — 2 sondy lustra wody,
3 — 3 sondy lustra wody.
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7. SCHEMAT ELEKTRYCZNY
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Rys.2. Schemat elektryczny urzadzenia zabezpieczajgco-
sterujgcego typu Uzs.4 dla pomp FZR.
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