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1. Opis techniczny
1.1. Przeznaczenie

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujgce UZS.7 przeznaczone sg do zabezpieczania i
sterowania pracg dwéch tréjfazowych, asynchronicznych silnikéw elektrycznych
agregatow pompowych przepompowni o mocy od 0,75 kW do 11 kW. Urzadzenie
UZS.7 zbudowane jest z pieciu modutéw: elektronicznego czionu kontroli odpadu fazy,
spadku napiecia i kolejnosci faz (CKF 316); elektronicznego sterownika w postaci
modutowego systemu automatyki przepompowni (MSP-2); termicznego czlonu
nadmiarowo-pragdowego (Tl); wylacznika nadpradowego (S303) oraz z czlonu
réznicowo-pradowego (P304) - zabezpieczenie przeciwporazeniowe.

Urzadzenie zabezpieczajaco-sterujace UZS.7 zabezpiecza przed skutkami:

a) zZwarcia,

b}y  przeciazenia,

c) zaniku fazy,

d}  asymetrii zasilania,

e}  obnizenia napiecia zasilania, (ponizej 180 V)

f) pracy ,ha sucho”

g)  zabezpieczenie przeciwporazeniowe

h)  przekroczenie dopuszczalnej temperatury uzwojenia silnika (dla silnikéw
z czujnikiem bimetalowym )

i) zawilgocenia komory silnika (dla silnikéw z czujnikiem zawilgocenia)

1.2. Warunki pracy

Urzadzenia zabezpieczajgco-sterujgce UZS.7 przystosowane sg do pracy w
warunkach klimatu umiarkowanego w temperaturze otoczenia —10°C do +40°C, przy
wilgotnosci wzglednej powietrza do 80% przy 20°C, w otoczeniu wolnym od wody oraz
pytéw, gazéw i par wybuchowych, palnych lub chemicznie czynnych. Wysoko$¢ miejsca
zainstalowania nie. powinna przekracza¢ 1000 m nad poziomem morza.

1.3. Budowa

Urzgdzenia zabezpieczajgco-sterujace UZS.7 zbudowane sa z elementéw
automatyki elektronicznej, elektrycznej, {gcznikéw oraz aparatury sterowniczej
polaczonych w ukiad jak na schemacie. Urzadzenie zabezpieczajgco-sterujgce
umieszczone jest w obudowie z tworzywa ABS i poliweglanu o stopniu ochrony IP55 i
stanowig 1l klase ochronno&ci. (na zyczenie klienta w obudowy innego typu np:
metalowe lub o podwyzszonym stopniu ochrony (IP-65).

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS.7 przystosowane sg do zawieszania na
écianie lub konstrukcji. W dolnej czesci obudowy umieszczone sg dlawice
uszczelniajgce, przez ktore doprowadzone sg przewody zasilajgce, odbiorcze i
sterownicze. Na przezroczystych drzwiach umieszczono zespdl przyciskéw i
przetgcznikow.

1.4. Dane techniczne

Typ uzs.7
Napigcie znamionowe zasilania 3x400V (3x380V), 50Hz,_uk#ad TN-C-S, TN-S
Prad znamionowy . gdvdeA do 25A wg tabeli nr 1

b rzez moduty elektroniczne .
?gr?%rerrnaotﬁ)r’appracy urzadyzenia -10°C do +45°C (opcja -256°C przy ogrzewaniu

obudowy)

Stopien ochrony obudowy IP55 {opcja - IP65 specjalna obudowa)
Masa 8-10 kg

1.5. Odmiany i oznaczenie typu

QOrientacyjna Zakres nastaw Wymiary
Lp. T_yp . | maksymalna moc przekaznika wys. X szer. x gieb.
zabezpieczenia silnika przecigzeniowego mm

1 Uzs.7.01 0,75 kW 1,8-28A
2 uzs.7.02 1,5 kW 27-42A
3 Uzs.7 03 2,2 kW 4-82A
4 Uzs.7.04 3,0 kW 6-92A 500 x 400 x 180
5 Uzs.7 05 4,0 kW 8-12A

5,5 kW
6 Uz8.7.06 T A
7 uzs.7 07 7,5 kW

15-20 A

Dt AR b 500 x 400 x 180
9 Uzs.7.09 11,0 kW 19-25A

1.6. Zasada dzialania

W urzadzeniach zabezpieczajaco-sterujgcych UZS.7 zabezpieczenie przed_
skutkami z»?arcia zapewnione jest przez wytaczniki nadpradowe S303, przed_ skutkami
przecigzenia zabezpiecza czion nadmiarowo-prladpwy oparty o termobimetalowy
przekaznik. Pozostate zabezpieczenia silnika wymienione w pkt 1.1. oparte 830 rqodpi
elektroniczny CKF-316 posiadajacy czton kontroli koie;noscu ’faz., czion kontroh napigcia
i odpadu fazy. Suchobieg oraz caty proces sterowania rggllgUJe i kontroluje sterownik
MSP-2. Przeciwporazeniowo zabezpiecza wyta_qzmk rozmco_wopradowy I_3304. Po
zalaczeniu zasilania (wylacznikiem gtownym ¥K) i przetaczeniu przetacznika R-A w
wybrane potozenie zestaw jest gotowy do pracy.




Praca reczna

Opcja reczna sluzy do pracy pomp w stanie awaryjnym lub sprawdzajgcym ich stan
gotowosci do pracy.

Po przetaczeniu przetacznika R-A w pozycje ,R” przyciskami ,START" i ,STOP”
mozemy zatgczal lub wytgczaé odpowiednie pompy. Warunkiem do ich zalgczania jest
przetacznik P1, P2 gotowosci pomp do pracy w pozycjach dostepny "1”, brak stanéw
awaryjnych na module CKF (prawidiowa kolejno$¢ faz, napiecie fazowe wieksze od
180 V i praca petno-fazowa), podczas pracy pomp prad pracy mniejszy od
nastawionego na wyigczniku termicznym. W innych opcjach dodatkowo musza byc
speinione warunki: czujnik zawilgocenia wewnatrz silnika w normie i temperatura
uzwojenia silnika prawidiowa.

Praca automatyczna

Opcje automatycznej pracy uzyskamy po przelgczeniu przetgcznika R-A w pozycje
LA”. Sterowanie przejmuje zespot plywakéw w zbiorniku oraz sterownik MSP-2.
Warunkiem zalgczenia pomp sg nastepujace zaleznoéci: ptywak suchobiegu (dolny)
WPS zanurzony w wodzie, przetgczniki P1, P2 dostepnosci pomp do pracy w pozycjach
,1", brak stanéw awaryjnych na module CKF (prawidtowa kolejnos¢ faz, napiecie
fazowe wieksze od 180 V, praca peino-fazowa), podczas pracy pomp - prad pracy
mniejszy od nastawionego na wylgczniku termicznym. Przy zadziataniu trzeciego
pltywaka od dotu WPS2 zalgcza sie pierwsza pompa. Gdy naplyw jest za duzy i zadziata
ptywak czwarty od dotu WPM - zalgcza sie druga pompa. Pompy pompujg tak dlugo az
nastapi wylaczenie pltywakéw: WPM, WPS1 | WPS2. Nastepny cykl pracy rozpocznie
pompa ktéra pracowata krécej (robwnomierne zuzywanie sie pomp). Jezeli podczas
pracy pompy nastapi jej awaria sterownik zatgczy drugg pompe.

Stany awaryjne i sygnalizacje

Jezeli jedna z pomp jest w remoncie lub nie moze pracowac nalezy wylaczy¢ jg z
dostepnosci "0" wytacznikiem P1, P2 na elewacji szafy, jednocze$nie ocdigczajac
wylgcznik nadpradowy S303 odpowiedniej pompy, wewnatrz szafy. Na wyswietlaczu
sterownika ukaze sie komunikat — ,BRAK" przy cdpowiednim numerze pompy.

Jezeli poziom medium jest za wysoki i zadziata ptywak gorny WPM wyswietli ‘sig
komunikat na sterowniku "MAXIMUM". Nalezy wtedy ograniczy¢ doptyw medium, gdyz
grozi to przelaniem zbiornika.

Jezeli poziom medium jest za niski i wytaczy si¢ plywak dolny WPS (suchobieg)
nastapi wylaczenie pomp i wyswietli sie na sterowniku komunikat - ,SUCHO". Po
usunigciu awarii komunikat zniknie i moze by¢ kontynuowana praca pomp. )

Kazde zadziatanie ptywaka jest wySwietlane na sterowniku w postaci komunikatu,
dolny - ,POZIOM 1”; drugi - "POZIOM 2"; trzeci — ,POZIOM 3”; gorny - ,MAXIMUM".

Gdy plywak sie nie wigczy a kolejne dwa po nim zadziatajg prawidiowo to na
sterowniku wyswietli sie komunikat - ,BLAD PL.”. Po odblokowaniu ptywaka zestaw
bedzie kontynuowat prace.

Stany awaryjne wynikajace z czujnikdw zastosowanych wewnatrz silnikéw
(dla pomp FZB, FZV produkcji H-V Grudziadz)

W przypadku przekroczenia temperatury uzwojenia silnika powyzej 130C nasigpi
wytaczenie pompy oraz wyswietlony zostanie na sterowniku komunikat ,BIMETAL”". Po
wystygnigciu uzwojenia nastgpi ponowne zataczenie pompy.

W przypadku zawilgocenia komory silnika pompy nastapi wytaczenie pompy oraz
wys$wietlony zostanie na sterowniku komunikat ,PTC". Awaria ta wymaga naprawy
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pompy (uszczelnienie komory silnika) oraz wymiany czujnika zawilgocenia na nowy
{czujnik po zadziataniu nie nadaje sie do dalszej pracy).

Inne stany awaryjne

Gdy podczas zalaczenia zasilania na module CKF zaswieci sie czerwona dioda to
oznacza, iz kierunek faz jest niezgedny. Nalezy zamieni¢ kolejnos¢ faz na zasilaniu i w
pozycji recznej pracy ustalic prawidtowe obroty silnikéw pomp.

Gdy podczas pracy pomp ukiad sie wytaczy i nie Swieci si¢ zadna dioda na module
CKF to znaczy iz nastgpit znaczny spadek napiecia lub odpad fazy. Nalezy usunaé
awarig. Po usunieciu przyczyny uktad podejmie prace zgodnie z potozeniem pltywakdw.

Uwaga: w obydwu przypadkach nastapi wylgczenie sterownika

Gdy podczas pracy nastgpi przekroczenie wartosci pradu znamionowego i wylgczy
si¢ przekaznik termiczny pompa zostanie wylaczona i wyswietli sig¢ komunikat na
sterowniku - ,PRAD". Po ustaniu awarii uktad wrdci do kontynuowania pracy.

Gdy podczas pracy nastgpi przekroczenie pradu uptywu powyzej 30mA nastapi
zadziatanie wylgcznika réznicowo-pradowego (zagrozenie przebiciem do masy i
porazeniem pradem). Nastapi wylaczenie uktadu.

Nalezy bezwzglednie usung¢ awarie.

Gdy pompa nie pracuje na wyswietlaczu jest komunikat - ,off’, gdy pracuje
komunikat ,on".

Praca w systemie recznym sygnalizowana jest na sterowniku komunikatem -
"RECZNA", praca w automatyce komunikatem - AUTO".

Na ekranie wyswietlacza moga pojawic sie inne komunikaty:

Lerrl” jednoczesnie awaria bimetal w silniku i zawilgocenie komory silnika

Lerr2” jednoczesnie awaria prad na termiku i zawilgocenie komory silnika

,err3” jednoczesnie awaria bimetal w silniku i prad na termiku

Lerrd” jednoczesnie awaria prad na termiku , zawilgocenie komory silnika i bimetal w

silniku

Lerrd” jednoczesnie awaria bimetal w silniku i awaria czujnika zawilgocenie komory
silnika

,err6” jednoczesnie awaria prad na termiku i awaria czujnika zawilgocenie komory
silnika

Ler’”  jednocze$nie awaria pragd na termiku, awaria bimetal w silniku i awaria uktadu
pomiaru wilgoci w silniku

Historia i kasowanie alarmdw.

Sterownik jest wyposazony w funkcje zapamietania wszystkich rodzajow alarmow
jakie wystapity od czasu ostatniej kontrali. W celu pokazania historii alarmow nalezy
nacisngé ,pokaz historie alarméw. Sterownik wyéwietli wszystkie alarmy, ktdre
wystapity. Gdy nie byto alarméw wysSwietli sie napis ,0.k." W celu skasowania alarmoéw
nalezy przytrzymac przez ok.3 sek. przycisk ,kasuj historie alarmow”

Sterownik moze pracowac w dwéch trybach kasowania alarméw:
- automatycznym - po ustapieniu awarii sterownik wraca do normalnej pracy. Mozna
jednak przejrzeé zaistniate alarmy
- recznym - sterownik bedzie sygnalizowat alarm, az do momentu przycisniecia
przez 3 sek. przycisku ,kasuj historig alarméw”. Jes$li alarm nadal bedzie
wyswietlany tzn., ze awaria nie zostata usunieta.
Sterownik zapamietuje alarmy nawet po wylaczeniu zasilania.



2. Montaz urzadzenia
2.1. Sprawdzenie doboru urzadzenia

Przed przystapieniem do instalowania urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ zgodnosc
parametréw danego urzadzenia z parametrami zabezpieczanego silnika.

2.2. Przygotowanie do zainstalowania

Po rozpakowaniu urzadzenia nalezy odkreci¢ sruby mocujgce pokrywy czotowe. Do
montazu urzgdzenia potrzebny jest zestaw narzedziowy elektromontera, elekiryczna
wiertarka udarowa oraz wkrety z kotkami.

2.3. Instalowanie

Urzadzenia  zabezpieczajgco-sterujgce  UZS.7  mozna  instalowaé w
pomieszczeniach lub na wolnym powietrzu pod warunkiem zadaszenia stanowiska dla
ochrany przed opadami atmosferycznymi i bezpo$rednim dziataniem promieni
stonecznych. Urzadzenia nie sg przystosowane do pracy w atmosferze gazéw
chemicznych czynnych.

Urzadzenie mocowac w pozycji pionowej do konstrukcji wsporczej lub bezposrednio
na $cianie za pomocag wkretow i kotkow.

24. Podiaczenie

Wielkos¢ przekroju przewodow zasilajgcych urzadzenie i agregaty pompowe nalezy
dobraé zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie normami i zaleceniami ujetymi w DTR
silnikéw. Do zaciskow L1, L2, L3, N, PE podiaczamy zasilanie. Do zaciskéw U, V, W,
PE odpowiednio silniki pomp P1, P2. Na listwe ,1" podigczamy ptywak dolny zbiornika
(WPS) na ,2"- plywak drugi od dotu (WPS1) na ,3" (WPS2), na ,4"- ptywak gorny
(WPM). Na ,5" oraz ,6"- podtgczamy drugie konfce plywakow - zasilanie 12 V.

Uwaga przy ptywakach majacych wyprowadzenia stykéw NO, NC podigczamy
styki NO - normalnie otwarte - (po zalaniu zwarte).

Do zaciskéw ,7°, ,8° mozemy podigczy¢ ewentualng sygnalizacje lub alarm
dzwiekowy poziomu gdrnego $ciekow (sygnat o napieciu 230 V).

2.5. Uruchomienie

Po polaczeniu zgodnie z schematem, uruchomienie sprowadza sie jedynie do
wlaczenia urzadzenia poprzez wybranie odpowiedniego rodzaju pracy. Nalezy
pamigta¢ o ustaleniu prawidtowych obrotéw pomp.

3. Eksploatacja

3.1. Obstuga urzadzen UZS.7

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS.7 ze wzgledu na swojg konstrukcje
poza okresowym sprawdzeniem, czy pierwotnie ustalone warunki pracy nie ulegly
zmianie (czy silnik pracuje na ustalonych parametrach), innej abslugi nie wymagaja.

3.2. Sprawdzenia i naprawy

Najczgstsze przyczyny nieprawidlowej pracy urzadzenia zabezpieczajgco-
sterujgcego UZS.7 to:
> niezgodno$¢ parametrow sieci zasilajgcej z obowigzujacymi w tym zakresie
normami,

» wadliwa praca zabezpieczanego silnika,

> wadliwa praca pompy napedzanej zabezpieczanym silnikiem (niewlaéciwy dobér
pompy do warunkéw pracy),

> uszkodzenie czesci skladowej urzadzenia zabezpieczajgco-sterujgcego.

W przypadku stwierdzenia nieprawidiowe] pracy urzadzenia zabezpieczajaco-
sterujacego UZS.7 nalezy dokiadnie przeanalizowaé warunki pracy urzadzenia z
uwzglednieniem spetnienia warunkdéw technicznych. Powyzsze czynnosci powinny byé
wykonane przez osobg o odpowiednich kwalifikacjach.

Jesli przyczyng awarii jest element urzgdzenia nalezy zgtosic je do serwisu.

3.3. Konserwacja i remonty

Konserwacja urzadzen zabezpieczajaco-sterujgcych UZS.7 polega na okresowym
przegladzie dokrecenia zaciskow, oczyszczenia z brudu i kurzu obudowy. Przy
czegstych zatgczeniach, zalecane jest sprawdzenie stykow stycznika. W razie
stwierdzenia nalotdw na stykach nalezy przemy¢ je spirytusem. W przypadku
uszkodzenia stykow, wystgpowania na nich wzerow nalezy je wymienig,

Remonty i konserwacjg moga wykonywac osoby z wiasciwymi uprawnieniami,
zgodnie z dokumentacjg | schematami urzadzen zabezpieczajaco-sterujacych UZS.7.

4. Transport i przechowywanie

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS.7 nalezy przechowywaé w opakowa-
niach indywidualnych, w pomieszczeniach zamknietych, suchych i czystych, w
dodatniej temperaturze otoczenia i wilgotnoéci wzglednej do 80%.

5. Zalecenia BHP

Prace zwigzane z montazem urzadzef zabezpieczajgco-sterujgcych UZS.7,
dokenywaniem nastaw, konserwacjg i remontem musza byé bezwzglednie
poprzedzone odtaczeniem zasilania. Zasilanie nalezy réwniez odtgczy¢ przed kazdym
zdjeciem pokrywy obudowy.

Powyzsze czynnoéci moga by¢ przeprowadzone przez osoby z uprawnieniami
energetycznymi SEP w zakresie prac montazowych i obsiugi urzadzen elektro-
energetycznych do 1kV.

Potgczenia powinny by¢ zgodne z dokumentacja.




