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1. Opis techniczny

1.1. Przeznaczenie

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS6 przeznaczone sa do zabezpieczania pracy trdjfazowych,
asynchronicznych silnikéw elektrycznych agregatow pompowych majacych wewngtrzne zabezpieczenie
bimetalowe (przekroczenie temperatury 130 C powoduje odlaczenie styku bimetalu) oraz czujnika
zawilgocenia (pojawienie si¢ zawilgocenia w komorze silnika powoduje odtaczenie styku czujnika) np.:
pompy do $ciekow FZV-3,FZA-3,FZB-3 w zakresie mocy od 0,75 kW do 11 kW. Urzadzenie UZS 6
zbudowane jest z pigciu modutéw: elektronicznego cztonu kontroli napigcia; elektronicznego cztonu
poziomu lustra wody, termicznego cztonu nadmiarowo-pradowego ; wytacznika nadpradowego oraz
przekaznikowego systemu kontroli czujnika bimetalowego silnika oraz zawilgocenia komory silnika wraz
ze sygnalizacjami standw awarii na elewacji szafy sterowniczej. Czujniki wewnatrz silnika zasilane sa
bezpiecznym napigciem 12 V AC.

Urzadzenie zabezpieczajaco-sterujace UZS6 zabezpiecza przed skutkami:

a) zwarcia,
b) przeciazenia,
c) zaniku fazy,
d) asymetrii zasilania,
e) obnizenia napigcia zasilania,
f) pracy ,,na sucho”,
g) nadmiernej ilo$ci zataczen.
h) przekroczenie temperatury uzwojenia silnika
1) zawilgocenia komory silnika
1) porazenia elektrycznego- przekaznik roznicowo pradowy

1.2. Warunki pracy

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS6 przystosowane sa do pracy w warunkach klimatu
umiarkowanego w temperaturze otoczenia —10°Cdo +40°C, przy wilgotnosci wzglednej powietrza do
80% przy 20°C, w otoczeniu wolnym od wody oraz pytow, gazoéw i par wybuchowych, palnych lub
chemicznie czynnych. Wysoko$¢ miejsca zainstalowania nie powinna przekracza¢ 1000 m nad poziomem

morza.

1.3. Budowa
Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS6 zbudowane sa z elementoéw automatyki elektroniczne;,

elektrycznej, facznikdw oraz aparatury sterowniczej potaczonych w uktad jak na rysunku 1;2 Urzadzenie



zabezpieczajaco-sterujace umieszczone jest w obudowie z tworzywa ABS i poliweglanu 0 stopniu
ochrony IP55 1 stanowia II klas¢ ochronnosci.

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS6 przystosowane sa do zawieszania na $cianie lub konstrukcji
no$nej.

W dolnej czegs$ci obudowy umieszczone sa dlawice uszczelniajace, przez ktore doprowadzone sa

przewody zasilajace, odbiorcze 1 sterownicze.

14.Dane techniczne

Typ UZS6

Napigcie znamionowe zasilania 3 x 400V (3 x 380V), 50Hz, uktad TN-C-S, TN-S
Prad znamionowy od 1,2A do 20A (w zaleznosci od mocy silnika) wg tabeli nr 1

Pobor mocy przez modut elektroniczny 4 VA

Prad elektrod (sondy) max 6 mA
Temperatura pracy urzadzenia -10°C ++40°C
Stopien ochrony obudowy IP55

Masa 5,5kg

1.5. Odmiany i oznaczenie typu

Orientacyjna Zakres nastaw Wymiary
Lp. Typ maksymalna przekaznika WYyS. X szer. x gleb.
zabezpieczenia moc silnika przeciazeniowego mm
1 UZS 6.01 0,75 kW 1,8—2,8 A
2 UZS 6.02 1,5 kW 2,7-42 A
3 UZS 6.03 2,2 kW 4-62A
4 UZS 6.04 3,0 kW 6-92A
5 |UZS6.05 4,0kW 8§—12A 300 x 400 x 180
6 UZS 6.06 5,5 kW 11-16 A
7 UZS 6.07 7,5 kW 11-16 A
8 UZS 6.08 9,0 kW 15-20 A
9 UZS 6.09 11 kW 19-25A

1.6. Zasada dzialania



W urzadzeniach zabezpieczajaco-sterujacych UZS6 zabezpieczenie przed skutkami zwarcia zapewnione
jest przez wytaczniki nadpradowe S303, przed skutkami przeciazenia zabezpiecza czion nadmiarowo-
pradowy oparty o termobimetalowy przekaznik termiczny. Pozostate zabezpieczenia silnika wymienione
w pkt 1.1. oparte sa o modut elektroniczny posiadajacy czton kontroli lustra wody i czlon kontroli
napigcia 1 zwloki czasowej. Po zalaczeniu zasilania ( tacznikiem pokretnym ) zestaw przez ok.120 s (dla
wykonan hydroforowych , czas ten ograniczono do kilku sekund ) znajduje si¢ w stanie zwloki czasowe;,
w czasie ktorej jesli srednie napigcie zasilania z trzech faz ma warto$¢ wigksza od 207V, nie wystgpuje
asymetria napigcia powyzej 20 V oraz zalana jest sonda(ptywak) suchobiegu a w silniku pompy nie
zadziatal czujnik obecnosci wody lub bimetal przekroczenia temperatury uzwojenia obecnosci wody
(nieswieci si¢ si¢ lampka na elewacji szafy) urzadzenie jest gotowe do pracy. Po czasie zwtoki czasowej
zaczyna pulsowac skrajna lewa zielona dioda na module elektronicznym, sygnalizujac uptyw zwloki
czasowej. Jesli nadal nie wystgpuje zadna sytuacja jak powyzej uktad zalacza stycznik powodujac
uruchomienie pompy. Jesli wystapi w czasie ruchu pompy jaka$ sytuacja awaryjna pompa automatycznie
zostanie wytaczona, a uklad przejdzie w stan zwloki czasowej. Dodatkowo zapali si¢ kontrolka
informujaca o przyczynie awarii. Patrzac od prawej pierwsza dioda informuje o asymetrii napigcia
zasilania, druga o zbyt niskiej warto$ci napigcia, trzecia o awarii stykow stycznika, czwarta o
niebezpieczenstwie pracy pompy bez wody. Czton kontroli lustra wody dziala w ten sposob, ze jesli
sondy(ptywaki) minimum i maksimum sa zalane uktad moze pracowac, jesli obie sa odkryte uktad
wytacza pompg do chwili zalania obu sond.(ptywakow)-przypadek wypompowania wody ze zbiornika.
Pozwala to na pracg z pewna histereza poziomow wody. Mozliwa jest takze praca z polaczona tylko jedna
sonda(plywakiem) - sonda maksimum. Wtedy uklad pracuje tylko jesli sonda (plywak) jest zalana. Po
ustapieniu stanu awarii zwigzanej z napigciem zasilania i zaniku niebezpieczenstwa pracy na sucho uktad
automatycznie zalaczy si¢ po czasie zwloki czasowej liczonej od chwili wylaczenia stycznika. Gdy
nastapi awaria stykow stycznika dalsza praca mozliwa jest po wytaczeniu i ponownym zalaczeniu uktadu
facznikiem pokretnym. Jesli awaria powtdrzy si¢ nalezy przed ponownym zataczeniem usunaé przyczyng
awarii.
1.6.1 Sygnalizacje awarii —woda w silniku i przekroczenie temperatury silnika
Na elewacji szafy znajduja si¢ sygnalizacje stanow awarii z czujnikdw umieszczonych wewnatrz silnika
a) woda w silniku —sygnalizacja na elewacji szafy czerwona lampka oznaczona ,,AL.-C”(alarm-czujnik
wody)
W chwili pojawienia si¢ wody w komorze silnika czujnik zawilgocenia wewnatrz silnika CZ-10 przetaczy
styk powodujacy wylaczenie pompy i sygnalizacje stanu awarii. Czujnik CZ —10 jest urzadzeniem
jednorazowego zadziatania .Po naprawie przecieku wody do komory silnika nalezy go wymieni¢ na

nowy.



b) przekroczenie temperatury uzwojenia silnika - sygnalizacja na elewacji szafy czerwona lampka
oznaczona ,,AL.-T”(alarm-temperatura) Po przekroczeniu temperatury uzwojenia powyzej 130 C
bimetalowy czujnik umieszczony w uzwojeniach silnika przetaczy styk powodujacy wytaczenie pompy i
1 sygnalizacj¢ stanu awarii. Po obnizeniu si¢ temperatury czujnik bimetalowy powrdci do stanu
pozwalajacego na prace i jezeli przetacznik pracy nie zostal wylaczony nastapi wlaczenie pompy.

2. Montaz urzadzenia

2.1. Sprawdzenie doboru urzadzenia

Przed przystapieniem do instalowania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ parametrow danego

urzadzenia z parametrami zabezpieczanego silnika.

2.2. Przygotowanie do zainstalowania

Po rozpakowaniu urzadzenia nalezy odkreci¢ sruby mocujace pokrywy czolowe. Do montazu urzadzenia
potrzebny jest zestaw narzgdziowy elektromontera, elektryczna wiertarka udarowa oraz wkrety
z kotkami.

2.3. Instalowanie

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS6 mozna instalowaé w pomieszczeniach lub na wolnym
powietrzu pod warunkiem zadaszenia stanowiska dla ochrony przed opadami atmosferycznymi i
bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Urzadzenia nie sa przystosowane do pracy w atmosferze
gazdéw chemicznych czynnych.

Urzadzenie mocowaé w pozycji pionowej do konstrukcji wsporczej lub bezposrednio na $cianie za
pomoca wkretow i1 kotkow.

2.4. Podlaczenie

Wielko$¢ przekroju przewodow zasilajacych urzadzenie i agregat pompowy nalezy dobra¢ zgodnie z
obowiazujacymi w tym zakresie normami i1 zaleceniami ujgtymi w DTR silnikow. Do zaciskow
L1,L2,L3,N,PE podtaczamy zasilanie. Do zaciskow U,U,V,V,W,W PE,PE;przewody tak samo oznaczone
(numery na przewodach odpowiednio —1,2,3,4,5,6,11,z6tto-ziel) silnik pompy .Na listwe ,,2” podiaczamy
ptywak dolny zbiornika na ,,3”-ptywak drugi od dotu(gorny) na ,,1”” podtaczamy drugie konce ptywakow-
zasilanie 12 V AC. Uwaga przy plywakach majacych wyprowadzenia stykéw NO,NC podlaczamy
styki NO-normalnie otwarte-(po zaatakowaniu zwierne).Na styki ,,4” 1,,5” mozna podiaczy¢
ewentualne sterowanie zewngtrzne (zdalne lub np. facznik ci$nieniowy) w przypadku braku sterowania
zewngtrznego styki te mostkujemy. Na styki listwy,,7”” 1 ”’8” podtaczamy przewody z silnika oznaczone

» 1 (bimetalowy czujnik temperatury).Na styki listwy ,,9” 1 ,,10” podtaczamy przewody z silnika
oznaczone ,,W”(czujnik obecnosci wody w komorze silnika).Na styki ,,10” i,,11” mozna podtaczy¢

buczek alarmowy wilaczajacy si¢ w przypadku zadziatania ktérejkolwiek wewnetrznej sygnalizacji



alarmowej silnika(woda w silniku —przekroczenie temperatury uzwojenia silnika)Zasilanie buczka 230 V
AC.

Uwaga :w przypadku zasilania czteroprzewodowego nalezy zmostkowa¢ styki ,,PE” i ,N” na
zasilaniu.

2.5. Uruchomienie

Po potaczeniu zgodnie z schematem, uruchomienie sprowadza si¢ jedynie do wiaczenia urzadzenia
tacznikiem pokretnym.

3. Eksploatacja

3.1. Obsluga urzadzen UZS6

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS6 ze wzgledu na swoja konstrukcje poza okresowym
sprawdzeniem, czy pierwotnie ustalone warunki pracy nie ulegly zmianie (czy silnik pracuje na

ustalonych parametrach), innej obstugi nie wymagaja.

3.2. Sprawdzenia i naprawy

Najczestsze przyczyny nieprawidtowej pracy urzadzenia zabezpieczajaco-sterujacego UZS6 to

» niezgodno$¢ parametrow sieci zasilajacej z obowiazujacymi w tym zakresie normami,

» wadliwa praca zabezpieczanego silnika,

» wadliwa praca pompy napegdzanej zabezpieczanym silnikiem (niewtasciwy dobor pompy do
warunkow pracy),

» uszkodzenie czg$ci sktadowej urzadzenia zabezpieczajaco-sterujacego.

W przypadku stwierdzenia nieprawidlowej pracy urzadzenia zabezpieczajaco-sterujacego UZS6 nalezy

doktadnie przeanalizowa¢ warunki pracy urzadzenia z uwzglednieniem spelnienia warunkow

technicznych. Powyzsze czynno$ci powinny by¢ wykonane przez osobg o odpowiednich kwalifikacjach.

Jesli przyczyna awarii jest element urzadzenia nalezy zglosi¢ je do serwisu.

3.3. Konserwacja i remonty

Konserwacja urzadzen zabezpieczajaco-sterujacych UZS6 polega na okresowym przegladzie dokrgcenia

zaciskow, oczyszczenia z brudu i kurzu obudowy. Przy cz¢stych zataczeniach, zalecane jest sprawdzenie

stykow stycznika. W razie stwierdzenia nalotow na stykach nalezy przemy¢ je spirytusem. W przypadku

uszkodzenia stykow, wystgpowania na nich wzerow nalezy je wymieni¢. W przypadku zadziatania

czujnika obecnosci wody w silniku pompy nalezy wymieni¢ go na nowy.

Remonty 1 konserwacj¢ moga wykonywac¢ osoby z wiasciwymi uprawnieniami, zgodnie z dokumentacja

1 schematami urzadzen zabezpieczajaco-sterujacych UZS6.

4. Transport i przechowywanie



Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS6 nalezy przechowywa¢ w opakowaniach indywidualnych,
w pomieszczeniach zamknigtych, suchych i czystych, w dodatniej temperaturze otoczenia i wilgotnosci

wzglednej do 80%.

5. Zalecenia BHP

Prace zwiazane z montazem urzadzen zabezpieczajaco-sterujacych UZS6, dokonywaniem nastaw,
konserwacja i remontem musza by¢ bezwzglednie poprzedzone odtaczeniem zasilania. Zasilanie nalezy
réowniez odtaczy¢ przed kazdym zdjeciem pokrywy obudowy.

Powyzsze czynnos$ci moga by¢ przeprowadzone przez osoby z uprawnieniami energetycznymi SEP
w zakresie prac montazowych i obstugi urzadzen elektro-energetycznych do 1kV.

Potaczenia powinny by¢ zgodne z dokumentacja.
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