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1. Opis techniczny

1.1. Przeznaczenie

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS7 przeznaczone sa do zabezpieczania i sterowania praca
dwoch trojfazowych, asynchronicznych silnikow elektrycznych agregatéw pompowych przepompowni o
mocy od 0,75 kW do 11 kW. Urzadzenie UZS7 zbudowane jest z pigciu modutdow:: elektronicznego
cztonu kontroli odpadu fazy,spadku napigcia i1 kolejnosci faz (CKF 316); elektronicznego sterownika w
postaci modulowego systemu automatyki przepompowni (MSP-2); termicznego czlonu nadmiarowo-
pradowego; wylacznika nadpradowego(S303),oraz  z czlonu réznicowo- pradowego (P304)-

zabezpieczenie przeciw- porazeniowe

Urzadzenie zabezpieczajaco-sterujace UZS7 zabezpiecza przed skutkami:

a) zwarcia,

b) przeciazenia,

c) zaniku fazy,

d) asymetrii zasilania,

e) obnizenia napigcia zasilania,(ponizej 180 V)

f) pracy ,,na sucho”

2) zabezpieczenie przeciwporazeniowe

h) przekroczenie dopuszczalnej temperatury uzwojenia silnika(OPCJA)
1) zawilgocenia komory silnika(OPCJA)

1.2. Warunki pracy

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS7 przystosowane sa do pracy w warunkach klimatu
umiarkowanego w temperaturze otoczenia —10°Cdo +40°C, przy wilgotnosci wzglednej powietrza do
80% przy 20°C, w otoczeniu wolnym od wody oraz pytow, gazow i par wybuchowych, palnych lub
chemicznie czynnych. Wysoko$¢ miejsca zainstalowania nie powinna przekracza¢ 1000 m nad poziomem

morza.

1.3.Budowa

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS7 zbudowane sa z elementéw automatyki elektronicznej,
elektrycznej, tacznikdw oraz aparatury sterowniczej potaczonych w uktad jak na rysunku nr 1 lub2.
Urzadzenie zabezpieczajaco-sterujace umieszczone jest w obudowie z tworzywa ABS i poliwegglanu
o stopniu ochrony IP55 i stanowia II klas¢ ochronnosci.(na zyczenie klienta w obudowy innego typu np:

metalowe lub o podwyzszonym stopniu ochrony (IP-66) )



Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS7 przystosowane sa do zawieszania na $cianie lub konstruke;ji .
W dolnej czgéci obudowy umieszczone sa dlawice uszczelniajace, przez ktore doprowadzone sa
przewody =zasilajace, odbiorcze i1 sterownicze. Na przezroczystych drzwiach umieszczono zespot
przyciskow 1 przetacznikow oraz dodatkowo sygnalizacje standw awaryjnych -przekroczenie poziomu

,»gora” 1 ,suchobiegu”.

14.Dane techniczne

Typ uUzZS7

Napigcie znamionowe zasilania 3 x 400V (3 x 380V), 50Hz, uktad TN-C-S, TN-S
Prad znamionowy od 1,8A do 25A (w zaleznos$ci od mocy silnika) wg tabeli nr 1

Pobor mocy przez moduty elektroniczne 8 VA

Temperatura pracy urzadzenia -10°C ++45°C(opcja -25°C przy ogrzewaniu obudowy)
Stopien ochrony obudowy IP55(opcja -1P66 specjalna obudowa)
Masa 8-10 kg

1.5. Odmiany i oznaczenie typu

Orientacyjna Zakres nastaw Wymiary
Lp. Typ maksymalna przekaznika Wys. X szer. x glgb.
zabezpieczenia moc silnika przeciazeniowego mm
1 UZS7.01 0,75 kW 1,828 A
2 UZS7.02 1,5 kW 2,7-42 A
3 UZzS7 03 2,2 kW 4-62A 400 x 500 x 180
4 UZS7.04 3,0 kW 6-92A
5 UZS7 05 4,0 kW 8—12A
6 UZS7.06 5,5kW 11-16 A
7 UzSs707 7,5 kW




8 UZS7.08 9 kW 15-20A 400x500x180

9 UZS7.09 11 kW 19-25A

1.6. Zasada dzialania

W urzadzeniach zabezpieczajaco-sterujacych UZS7 zabezpieczenie przed skutkami zwarcia zapewnione
jest przez wyltaczniki nadpradowe S303, przed skutkami przeciazenia zabezpiecza czton nadmiarowo-
pradowy oparty o termobimetalowy przekaznik . Pozostale zabezpieczenia silnika wymienione w pkt 1.1.
oparte sa o modut elektroniczny CKF-316 posiadajacy czlon kontroli kolejnosci faz, czton kontroli
napigcia 1 odpadu fazy.Suchobieg oraz caly proces sterowania realizuje i kontroluje sterownik MSP-2
napigcia 1 odpadu fazy.Przeciwporazeniowo zabezpiecza wytacznik réznicowo pradowy P304(opcja)..Po
zalaczeniu zasilania ( wylacznikiem gidéwnym LK ) 1 przetaczniu przetacznika R-A w wybrane potozenie
zestaw jest gotowy do pracy.

Praca r¢czna

Opcja reczna shuzy do pracy pomp w stanie awaryjnym lub sprawdzajacym ich stan gotowosci do pracy.
Po przetaczeniu przetacznika R-A w pozycj¢ ,,R” przyciskami ,,Z” 1 ,,W” mozemy zalacza¢ lub wylaczac
odpowiednie pompy. Warunkiem do ich zalaczania jest: ptywak suchobiegu WPS (dolny) zanurzony w
wodzie oraz przetaczniki P1,P2 gotowosci pomp do pracy w pozycjach dostgpny ~O”, brak standéw
awaryjnych na module CKF(prawidtowa kolejno$¢ faz ,napigcie fazowe wigksze od 180 V i praca petno-
fazowa),podczas pracy pomp -prad pracy mniejszy od nastawionego na wylaczniku termicznym.W
innych opcjach dodatkowo musza by¢ spelnione warunki: czujnik zawilgocenia wewnatrz silnika w
normie i temperatura uzwojenia silnika prawidtowa.

Praca automatyczna

Opcje automatycznej pracy uzyskamy po przetaczeniu przetacznika R-A w pozycje ,,A”. Sterowanie
przejmuje zespol ptywakéw w zbiorniku oraz sterownik MSP-2.Warunkiem zataczenia pomp sa
nastgpujace  zaleznosci:ptywak suchobiegu (dolny)WPS zanurzony w wodzie,przetaczniki W1,W2
dostgpnosci pomp do pracy w pozycjach ,,D” brak stanow awaryjnych na module CKF(prawidtowa
kolejnos¢ faz ,napiecie fazowe wigksze od 180 V,praca pelno-fazowa),podczas pracy pomp -prad pracy
mniejszy od nastawionego na wytaczniku termicznym Przy zadzialaniu trzeciego ptywaka od dotu WPS2
zalacza si¢ pierwsza pompa .Gdy naptyw jest za duzy i zadziala plywak czwarty od dotu WPM -zatacza
si¢ druga pompa oraz zapala si¢ sygnalizacja na elewacji szafy ‘AL.” Pompy pompuja tak dtugo az

nastapi wylaczenie ptywakow :WPM, WPS1 i WPS2.Pompy zatrzymaja sig. Nastgpny cykl pracy



rozpocznie pompa ktora pracowata krécej (réwnomierne zuzywanie si¢ pomp). Jezeli podczas pracy
pompy nastapi jej awaria sterownik zataczy druga pompg.

Stany awaryjne i sygnalizacje

Jezeli jedna z pomp jest w remoncie lub nie moze pracowaé nalezy wytaczy¢ ja z dostgpnosci”’O”i
wylacznikiem WI1,W2 na elewacji szafy, jednoczesnie odlaczajac wylacznik nadpradowy S303
odpowiedniej pompy, wewnatrz szafy. Na wyswietlaczu sterownika ukaze si¢ komunikat —,BRAK” przy
odpowiednim numerze pompy.

Jezeli poziom medium jest za wysoki i zadziala ptywak goérny WPM wyswietli si¢ komunikat na
sterowniku "MAXIMUM". Nalezy wtedy ograniczy¢ doptyw medium ,gdyz grozi przelaniem zbiornika.
Jezeli poziom medium jest za niski 1 wylaczy si¢ ptywak dolny WPS (suchobieg) nastapi wylaczenie
pomp 1 wyswietli si¢ na sterowniku komunikat-,,SUCHO” .Po usunigciu awarii komunikat zniknie 1
moze by¢ kontynuowana praca pomp.

Kazde zadziatanie ptywaka jest wySwietlane na sterowniku w postaci komunikatu; dolny-,,POZIOM
17;drugi”POZIOM 2”:trzeci —,,POZIOM 3”;gérny-,,MAXIMUM?”-Na elewacji szafy zapala si¢ lampka
czerwona ,,AL.” przy gérnym ptywaku oraz suchobiegu.

Gdy plywak si¢ nie wlaczy a kolejne dwa po nim zadzialaja prawidlowo to a na sterowniku wyswietli
si¢ komunikat-,,BLAD PL.” i pompa begdzie nadal pracowata. Po odblokowaniu plywaka zestaw begdzie
kontynuowat pracg.

Stany awaryjne wynikajace z czujnikow zastosowanych wewnatrz silnikow (dla pomp
FZA,FZB,FZV prod. H-V Grudziadz)

W przypadku przekroczenia temperatury uzwojenia silnika powyzej 130 C nastapi wylaczenie pompy
oraz wyswietlony zostanie na sterowniku komunikat ,BIMETAL” Po wystygnigciu uzwojenia nastapi
ponowne zataczenie pompy-jesli nie nastapito odlaczenie wytacznikiem rodzaju pracy.(R-A)

W przypadku zawilgocenia komory silnika pompy nastapi wylaczenie pompy oraz wyswietlony zostanie
na sterowniku komunikat ,,PTC” .Awaria ta wymaga naprawy pompy (uszczelnienie komory silnika) oraz
wymiany czujnika zawilgocenia na nowy(czujnik po zadziataniu nie nadaje si¢ do dalszej pracy)

Inne stany awaryjne

Gdy podczas zalaczenia zasilania na module CKF zaswieci si¢ czerwona dioda to oznacza ,iz kierunek
faz jest niezgodny. Nalezy zamieni¢ kolejno$¢ faz na zasilaniu i w pozycji recznej pracy ustali¢
prawidlowe obroty silnikow pomp.

Gdy podczas pracy pomp uktad si¢ wylaczy i1 zaswieci si¢ dioda czerwona na module CKF to znaczy iz
nastapit znaczny spadek napigcia lub odpad fazy-. nalezy usunaé awari¢. Po usunigciu przyczyny uktad
podejmie pracg zgodnie z potozeniem ptywakow.

Uwaga :w obydwu przypadkach nastapi wylaczenie sterownika



Gdy podczas pracy nastapi przekroczenie warto$ci pradu znamionowego i wylaczy si¢ przekaznik
termiczny pompa zostanie wytaczona i wyswietli si¢ komunikat na sterowniku-,,PRAD” Po ustaniu
awarii uktad wréci do kontynuowania pracy.

Gdy podczas pracy nastapi przekroczenie pradu uptywu powyzej 30mA nastapi zadzialanie wylacznika
réznicowo-pradowego(zagrozenie przebiciem do masy i porazeniem pradem).Nastapi wylaczenie uktadu.

Nalezy bezwzglednie usuna¢ awarig.

Gdy pompa nie pracuje na wyswietlaczu jest komunikat -,,0ft”, gdy pracuje komunikat ,,on”.

Praca w systemie recznym sygnalizowana jest na sterowniku komunikatem -"RECZNA”, praca w
automatyce komunikatem —,AUTO”.

Na ekranie wys$wietlacza moga pojawic¢ si¢ inne komunikaty:

,»err]l” jednoczesnie awaria bimetal w silniku 1 zawilgocenie komory silnika

,»err2” jednocze$nie awaria prad na termiku i zawilgocenie komory silnika

,»err3” jednoczesnie awaria bimetal w silniku 1 prad na termiku

,eIr4” jednoczesnie awaria prad na termiku , zawilgocenie komory silnika i bimetal w silniku

»err5” jednoczes$nie awaria bimetal w silniku 1 zawilgocenie komory silnika

,»eIr6” jednoczesnie awaria prad na termiku 1 zawilgocenie komory silnika

,»err” jednocze$nie awaria prad na termiku, awaria bimetal w silniku i awaria uktadu pomiaru wilgoci w
silniku

Historia i kasowanie alarmow.

Sterownik jest wyposazony w funkcj¢ zapamigtania wszystkich rodzajow alarmow jakie wystapily od
czasu ostatniej kontroli. W celu pokazania historii alarméw nalezy nacisnaé¢ ,,pokaz histori¢ alarmow.
Sterownik wyswietli wszystkie alarmy ,ktore wystapity. Gdy nie byto alarméw wyswietli si¢ napis ,,0.k.”

W celu skasowania alarmow nalezy przytrzymac przez ok.3 sek. przycisk ,,kasuj historig¢ alarmow”

Sterownik moze pracowa¢ w dwoch trybach kasowania alarmow:

-automatycznym -po ustapieniu awarii sterownik wraca do normalnej pracy.Mozna jednak przejrzeé
zaistniate alarmy

-rgcznym-sterownik bedzie sygnalizowatl alarm ,az do momentu przyci$nigcia przez 3 sek
przycisku,,kasuj histori¢ alarmow”. Jesli alarm nadal bgdzie wys$wietlany tzn.,ze awaria nie zostala
usuni¢ta

Sterownik zapamigtuje alarmy nawet po wylaczeniu zasilania.

2. Montaz urzadzenia

2.1. Sprawdzenie doboru urzadzenia



Przed przystapieniem do instalowania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ parametrow danego

urzadzenia z parametrami zabezpieczanego silnika.

2.2. Przygotowanie do zainstalowania

Po rozpakowaniu urzadzenia nalezy odkrgci¢ sruby mocujace pokrywy czotowe. Do montazu urzadzenia
potrzebny jest zestaw narzedziowy elektromontera, elektryczna wiertarka udarowa oraz wkrety
z kotkami.

2.3. Instalowanie

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS7 mozna instalowaé w pomieszczeniach lub na wolnym
powietrzu pod warunkiem zadaszenia stanowiska dla ochrony przed opadami atmosferycznymi i
bezposrednim dzialaniem promieni stonecznych. Urzadzenia nie sa przystosowane do pracy w atmosferze
gazo6w chemicznych czynnych.

Urzadzenie mocowa¢ w pozycji pionowej do konstrukcji wsporczej lub bezposrednio na $cianie za
pomoca wkretdw 1 kotkow.

2.4. Podlaczenie

Wielkos¢ przekroju przewodow zasilajacych urzadzenie i agregaty pompowe nalezy dobra¢ zgodnie z
obowiazujacymi w tym zakresie normami i zaleceniami ujgtymi w DTR silnikow. Do zaciskow
L1,L2,L3,N,PE podtaczamy zasilanie. Do zaciskow U,V,W,PE odpowiednio silniki pomp P1,P2.Na
listwe ,,1”” podtaczamy ptywak dolny zbiornika(WPS) na ,,2”-ptywak drugi od dotu(WPS1) na ,,3”
(WPS2) trzeci ptywak od dotu(WPS2),na ,,4”-plywak gorny(WPM.)Na ,,6” i kolejne zmostkowane
podtaczamy drugie konce ptywakow-zasilanie 12 V.Uwaga przy plywakach majacych wyprowadzenia
stykow NO,NC podlaczamy styki NO-normalnie otwarte-(po zaatakowaniu zwierne)

2.5. Uruchomienie

Po potaczeniu zgodnie z schematem, uruchomienie sprowadza si¢ jedynie do wlaczenia urzadzenia
poprzez wybranie odpowiedniego rodzaju pracy .Nalezy pamigtac¢ o ustaleniu prawidlowych obrotow
pomp.

3. Eksploatacja

3.1. Obsluga urzadzen UZS7

Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS7 ze wzgledu na swoja konstrukcje poza okresowym
sprawdzeniem, czy pierwotnie ustalone warunki pracy nie ulegly zmianie (czy silnik pracuje na

ustalonych parametrach), innej obstugi nie wymagaja.

3.2. Sprawdzenia i naprawy

Najczgstsze przyczyny nieprawidtowej pracy urzadzenia zabezpieczajaco-sterujacego UZS7 to



» niezgodno$¢ parametréw sieci zasilajacej z obowiazujacymi w tym zakresie normami,

» wadliwa praca zabezpieczanego silnika,

» wadliwa praca pompy napgdzanej zabezpieczanym silnikiem (niewlasciwy dobér pompy do
warunkow pracy),

» uszkodzenie cz¢sci sktadowej urzadzenia zabezpieczajaco-sterujacego.

W przypadku stwierdzenia nieprawidlowej pracy urzadzenia zabezpieczajaco-sterujacego UZS7 nalezy

doktadnie przeanalizowa¢ warunki pracy urzadzenia z uwzglednieniem spelnienia warunkéw

technicznych. Powyzsze czynnosci powinny by¢ wykonane przez osobg o odpowiednich kwalifikacjach.

Jesli przyczyna awarii jest element urzadzenia nalezy zglosi¢ je do serwisu.

3.3. Konserwacja i remonty

Konserwacja urzadzen zabezpieczajaco-sterujacych UZS7 polega na okresowym przegladzie dokrgcenia

zaciskow, oczyszczenia z brudu i kurzu obudowy. Przy czgstych zalaczeniach, zalecane jest sprawdzenie

stykow stycznika. W razie stwierdzenia nalotéw na stykach nalezy przemy¢ je spirytusem. W przypadku

uszkodzenia stykdéw, wystepowania na nich wzeréw nalezy je wymienié.

Remonty 1 konserwacj¢ moga wykonywac¢ osoby z wtasciwymi uprawnieniami, zgodnie z dokumentacja

1 schematami urzadzen zabezpieczajaco-sterujacych UZS7.

4. Transport i przechowywanie
Urzadzenia zabezpieczajaco-sterujace UZS7 nalezy przechowywaé w opakowaniach indywidualnych,
w pomieszczeniach zamknigtych, suchych i czystych, w dodatniej temperaturze otoczenia i wilgotnosci

wzglednej do 80%.

5. Zalecenia BHP

Prace zwiazane z montazem urzadzen zabezpieczajaco-sterujacych UZS7, dokonywaniem nastaw,
konserwacja i remontem musza by¢ bezwzglednie poprzedzone odlaczeniem zasilania. Zasilanie nalezy
rowniez odtaczy¢ przed kazdym zdjeciem pokrywy obudowy.

Powyzsze czynno$ci moga by¢ przeprowadzone przez osoby z uprawnieniami energetycznymi SEP
w zakresie prac montazowych i obstugi urzadzen elektro-energetycznych do 1kV.

Potaczenia powinny by¢ zgodne z dokumentacja.
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